ОБЗОР  ДЕЙСТВУЮЩИХ  МАГНИТНЫХ   ДВИГАТЕЛЕЙ

Обзор подготовил   Гапонов  Михаил  Леонтьевич. 12 октября 2008 года.

г. Ростов-на-Дону.
Принято,  при создании  чего – либо  исходить  от   достигнутого,  далее от простого  к  сложному.    От   действующих  и  понятных   для   реализации   устройств   и  далее  к
их  усовершенствованию. 

РЕАЛЬНО РАБОТАЮЩИЕ  МАГНИТНЫЕ  ДВИГАТЕЛИ - ГЕНЕРАТОРЫ  С  УСТРОЙСТВАМИ  СИНХРОНИЗАЦИИ.
1.МД  НARRY PAUL  SPRAIN
http://www.youtube.com/watch?v=mCANbMBujjQ&mode=related&search=
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H 7 - Electromagnet
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Поводка питания
Отвод  провода  от  датчика

к электромагниту
управления  синхронизацией

системы 
  Датчик  синхронизации

синхронизации                     Электромагнит.
РАСЧЕТ МОЩНОСТИ  МД  НARRY PAUL  С УСТРОЙСТВОМ УПРАВЛЕНИЯ.

Paul Sprain reported his results as: out  .6 Nm at 10 radian/sec = 6W    (Nm may stand fo:

Newton metre) in   19.8v @ 1.9A = 37.62W each pulse is 28 milliseconds = 1.05 W 
Рer pulse 3 pulses per sec = 3.1W total input                                                              
Пол Sprain сообщал свои результаты  (10 радиан/cсек  = (572,9гр)/сек  (или 95,4 об/мин)): 

На выходе (мощность  на оси):  6 Nm   на  участке  10 radian/сек = 6W  

                                                          (Nm = 1 Ньютон *1 метр ) 

На  входе (на  электромагните синхронизации):

При 19.8v @ 1.9A = 37.62W (за каждый импульс = 28 миллисек.) = 1.05 W,

если  2  импульса   28 мсек = (1,05 * 2) =  общая  потребляемая  мощность на входе 2,1W, за 3 имп. 3.15 W
Хватит   ли  у   этого  МД  преодолеть силу  магнитного сцепления  генератора  постоянного  (или переменного) тока,  если   его   насадить   на   вал   ротора ?

    Применение  магнитов,  располагаемых  по  дуге  с  переменным  радиусом  (по спирали Архимеда),  -  оказалось   уместным  и  оправданным  для  реализации  действующих  макетов  и  моделей   магнитных  двигателей.   

2. Эрик Вогель. Minato wheel experiment  (Эксперименты Вогеля  с  двигателем

 Минато)
Чисто магнитный двигатель, исходный  вариант  проектoв  Prendev,    Минато  и  др.

См:

1.Совершенный источник энергии Колесо Минато. Опыты в Швеции
Академия тринитизма:
 http://www.trinitas.ru/rus/doc/0231/004a/02310018.htm
Или здесь:
2.Совершенный источник энергии

Колесо Минато, опыты в Швеции, сайт Швеции, статья на русском.
http://fdp.nu/netr11-1.htm
Подробные  эскизы и  видео:

http://www.fdp.nu/photobooks/album.asp?fdp=n&from=photobookindex.htm&album=0&name=The%20latest%20experiment

http://www.theverylastpageoftheinternet.com/magneticExp/
http://www.fdp.nu/shared/manager.asp?d=files
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Макет с установленными на диске магнитами и элементами балансировки.
Исходная  (первоначальная ) модель  нескольких  видов  магнитных  двигателей,

в  которых  используется  расположение  магнитов  по спирали   Архимеда.
ФОТО

http://www.fdp.nu/photobooks/photobookindex.htm
3.PERENDEV.  Много материала на  сайте:

http://www.perendev-power.ru/  и   на  www.fdp.nu.
На сайте  PERENDЕV можно посмотреть  видео.
Действующий  макет  МД 
PERENDEV в масштабе ¼.

Автор работы:  Doug Furr, Ph.D. Mechanical Engineer, built 1/4-scale replica of Brady's Perendev magnetic motor for PerenTech, founded by myself.  
Doug Furr сделал   работающую копию   МД  Perendev   в соответствии  с  его  патентом   в  масштабе ¼,   20 мая  2003.
                   [image: image4.jpg]


    

4. Попытка  изготовления   аналога двигателя   «Рerendev»   в  Словакии. Thomas, Slovakia.

http://www.fdp.nu/perendev/thomas.asp
We made a model of the Perendev according the patent. 
We only used one wheel instead of three as described in patent. 
The magnet position between stator and rotor is adjustable by means of three
identical segments placed on stator. Neodymium magnets (Ш-10mm, h-10mm, grinding
angle 30°) are placed in graphite case with plate of magnetic screening material.
Conclusion: At best adjustment of stator segments; the rotor is moving easily, but stops after several rotations.
At worst adjustment; can move rotor very hardly. The problem seems to be in big gap between rotor magnets.
Now we are working at linear version of device. .
 

Мы  сделали  модель   МД  Perendev в соответствии с его  патентом. 

Изготовили  только  одно колесо вместо трех как описано в патенте.   Позиция магнитов между статором  и ротором регулируется с  помощью  трех идентичных сегментов,   установленных на   статоре. Магниты  из  Неодимия (D-10mm, h-10mm, c  углом  среза   30  град. ), установлены  и  закреплены  графитом  в  цилиндре  магнитного экрана  из  электротехнической  стали.
         При  правильной  установке  сегментов статора  - ротор вращается  легко,  но останавливается !!!)  после нескольких   оборотов  при  больших  промежутках  между  магнитами ротора. (Не правильно сделали ротор, в  виде  трех  секторов  по  80-90 градусов,  вместо 120 град. !!!.  В  патенте   он  в  виде  цельного диска, а  на статоре 3-хзаходная спираль Архимеда, по которой  уложены  магниты.  М.Л.Гапонов).

См:  http://www.fdp.nu/perendev/thomas.asp
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Ротор.
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Конфигурация  магнитов.                                   Элемент статора  (3шт)
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Конструкция  одной,  неправильно собранной,  секции  МД  Рerendev,  в сборе.

Рисунок  двигателя «Рerendev»,  приведенный  в  патенте     №  WO2006045333A1..

 


       

Вид конструкции статора (3-х фазного,   по  3-хзаходной спирали Архимеда)  и ротора с тремя 120 –  ти  градусными секциями, заполненными магнитами.

См:

· Download Patent WO2006045333A1 (http://www.freeenergynews.com/Directory/Perendev/MagneticMotor/Perendev_Magnet_Motor_Patent_WO2006045333A1.pdf) (PDF, 23 pp.) 

5.   МД  - Минато.     Kohei Nobue Minato

Kohei Minato and the Japan Magnetic Fan Company: a maverick inventor's breakthrough electric motor uses permanent magnets to make power -- and has investors salivating
Minato  magnetic  motor (Japan)  
Первоначальный   вариант  проекта
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Последующие  действующие моторы  Минато

(Real products.  Реальные  изделия): 
см.  http://www.japaninc.com/article.php?articleID=1302                                                                                         
Пространная статья  о  Минато  и его разработках.
Фрагмент перевода статьи:
       Kohei Nobue Minato ,  изобретатель магнитного  двигателя Minato magnetic  motor
и   директор  фирмы   «Minato».
 «….Магнитный   мотор  содержит  большой   ротор,  который    легко,  без  каких – либо
усилий,   вращается  со  скоростью   свыше 1500 об/мин.   Масса ротора- 35 kg.  

        Двигателем  управляет устройство  (синхронизации)  мощностью 16 ватт или   около того,  на  выходе  двигатель  дает   мощность  от   200 до  300 ватт. …»
6. Magnetic Wankel Motor. Магнитный мотор  Ванкеля.

     Вариант  4с- вращается   непрерывно без устройства синхронизации.
 http://www.syscoil.org/index.php?cmd=nav&cid=116
Действующий  макет  МД  на базе   CD  диска
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http://www.youtube.com/watch?v=D4q-pWjb5EQ&NR=1 видео_МД
С  устройством  управления  (синхронизации) и   без  него  - вариант 4с !!!
[image: image15.png]Magnetic Wankel 4c





Рисунок с видео работающего макета без  устройства  синхронизации.

Осциллограф  отображает вращение  CD диска  с  одним  магнитом,  за

счет  применения  датчика  вращения  на  катушке индуктивности,

которая   видна  на  кадре,  она  же  подключена  ко  входу  осциллографа,

на  котором  виден  импульс,  обусловленный  проскакиванием  рабочего магнита

на CD - диске  мимо  катушки  индуктивности.    
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Вариант  устройства  синхронизации.  

6.  МД  в  виде цилиндра  с  магнитами   по его  вертикальной

поверхности   и  двух  вертикальных    постоянных  магнитов -

обеспечения  непрерывного  вращения.

[image: image17.png]Free energy using magnets




В вертикальных   стойках  вертикально расположены  постоянные магниты.
Получив  вращение  в  этом виде магнитном  двигателе,   его мощность  будет  недостаточной  для  совершения  полезной работы  (кроме как  только колыхать  воздух),  далее  возникнет   необходимость  введения  в  него  устройства  управления  (синхронизации),   схема  и  конструкция  которого  зависит  от  выбранного  вида  и   конструкции  изготовляемого  МД.

